bundeJ^epublik deut^hland 


PRIORITY^ 




Prioritatsbescheinigung uber die Einreichung 
einer Patentanmeldung 



Aktenzeichen: 

Anmeldetag: 

An melder/lnhaber: 

Bezeichnung: 
IPC: 


199 24 055.8 

26. Mai 1999 

ROBERT BOSCH GMBH, 
Stuttgart/DE 

Halterung fur ein justierbares Gehause 
G12B, G01 D, G12B 



Die angehefteten Stucke sind eine riclitige und genaue.Wiedergabe der ur- 
sprungiichen Unterlagen dieser Anmeldung. 


Munchen, den 08. Juni 2000 
Deutsches Patent- und Markenamt 
Der President 
Im Auflrag 



Wehner 


A 9161 pat 

03/00 
EDV-L 


28139a/99 


-1- 


R. 36029 Sf 



Halteruna fur ein iustierbares Gehause 


Stand der Technik 

Die Erfindung betrifft eine Halterung fiir ein justierba- 
res Gehause, insbesondere fiir einen Radarsensor, der au- 
fien an einem Kraf tf ahrzeug angebracht ist, nach dem Ober- 
begriff des Hauptanspruchs . 

Es ist beispielsweise aus der DE 197 39 298 CI bekannt, 
dass ein Radarsensor mit einer Halterung auSen an einem 
Fahrzeug angeschraubt wird. Dieser Radarsensor kann bei- 
spielsweise ein Baustein eines Fahrzeugsicherheitssystems 
sein, bei dem standig Inf ormationen iiber den Abstand 
und/oder die Relativgeschwindigkeit des Fahrzeuges zti an- 
deren Fahrzeugen und zu den StraSengegebenheiten verar- 
beitet werden. Es ist hierbei notwendig, den Radarsensor 
sehr genau auf die Fahrzeuglangsachse auszurichten^ wo- 
durch aufgrund der zum Teil erheblichen Fahrzeugtoleran- 
zen im Bereich der Anbaustelle eine Justage des Sensors 
nach dem Einbau ins Kraf tf ahrzeug notwendig ist. 
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Bei der zuvor genannten bekannten Vorrichtung erfolgt der 
Justagevorgang des Radarsensors im Fahrzeug von vorn (in 
Fahrtrichtung) durch Drehen an relativ balligen Kopfen 
von Justierschrauben . Eine weitere Schraube stellt -dabei 
das sogenannte Festlager dar. 


Vorteile der Erfinduncr 

Eine Halterung der eingangs genannten Art, bei der die 
Lage eines Gehauses mit mindestens einer Justierschraube 
veranderbar sein soli, ist in der erf indungsgemaSen Wei- 
terbildung mit den kennzeichnenden Merkmalen des An- 
spruchs 1 dadurch vorteilhaft, dass eine wesentliche Ver- 
einfachung der Mont age funktionen, insbesondere wenn z.B. 
der Zugang zu den Justierschrauben von vorn durch ev. 
vorgelagerte Fahrzeugteile , nicht moglich ist, dadurch 
erreicht wird, dass die mindestens eine Justierschraube 
an der Halterung mit einem Umlenkgetriebe versehen ist. 
Uber das Umlenkgetriebe kann eine Drehspindel an der 
Grundplatte der Halterung von aulSen bedient werden, wobei 
die Just age liber eine Drehung der Drehspindel zur Verdre- 
hung der mindestens einen Justierschraube im Schraubge- 
_ winde bewirkt wird. 

^^^B Insbesondere zur Befestigung des Gehauses eines Radar sen- 
sors, bei dem eine Justage des Gehauses zur Veranderung 
der Abstrahlrichtung des Radarsensors gefordert ist, kann 
das Umlenkgetriebe in vorteilhaf ter Weise eine Umlenkung 
der Drehbewegung der Drehspindel nahezu im rechten Winkel 
bewirken, so dass die Drehung der Drehspindel nahezu 
senkrecht zur Abstrahlrichtung erfolgt . 

Aufgrund der engen Platzverhaltnisse in einem Kraftfahr- 
zeug Oder einem in Fahrtrichtung versperrten Zugang von 
vorn ist es vorteilhaf t, wenn gemaS der Erfindung die Ju- 
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stierung eines Radarsensors am fertig montierten Kraft- 
fahrzeug mit Justierschrauben auch von unten, oben oder 
seitlich auf eine kostengiinstige Weise durchfiihrbar ist. 




Bei einer bevorzugten Ausf iihrungsf orm besteht das Umlenk- 

getriebe aus — Kegelradern, — wobej gs weiterhin vorteilhaft 

ist, wenn mindestens ein Kegelrad auf der Justierschraube 
beweglich ist und liber eine geeignete konstruktive L6- 
sung, wie z.B. eine Feder oder dergleichen, an das je- 
weils andere Kegelrad gedruckt wird. Bei dieser Anordnung 
ist eine groStmogliche Varianz der Justagerichtung, z.B. 
von oben, unten, links oder rechts und eine Anderung des 
Ubersetzungsverhaltnisses durch einfache Anderung der Ke- 
gel radanordnung erreichbar. 

Das Schraubgewinde, viber das die Bewegung des Gehauses 
entlang der Langsachse der Justierschrauben erf olgt , be- 
findet sich gemaS der Erfindung in vorteilhaf ter Weise in 
der Grundplatte der Halterung. 

Bei einer anderen vorteilhaf ten Ausf iihrungsf orm kann das 
Umlenkgetriebe aus einem Schneckenrad und einem Stirnrad 
bestehen. Hierbei besteht keine Gefahr der Hemmung oder 
Sperrung des Umlenkgetriebes durch eine ev. zu hohe Uber- 
setzung und damit ist eine sehr feinfuhlige Justagebewe- 
gung moglich. Diese Anordnung ist aufgrund ihrer Kon- 
struktion auch relativ unempf indlich gegeniiber Schmutz- 
e i nwi r kunge n . 

Das Schraubgewinde ist aus einem beim Eindrehen der min- 
destens einen Justierschraube selbstf urchenden, spiel - 
freien Gewinde, beispielsweise in einem Kunststof f einsatz 
in der Grundplatte der Halterung, gebildet, wie es fur 
sich gesehen aus dem eingangs erwahnten Stand der Technik 
bekannt ist. Das Gehause kann dabei auf einfache "Weise 
mit drei Schrauben an der Halterung befestigt werden , wo- 
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bei zwei diagonal gegeniiberliegende Schrauben jeweils als 
Justierschraube ausgefiihrt sind. 

Diese und weitere Merkmale von bevorzugten Weiterbildun- 
gen der Erf indung gehen auSer aus den Anspruchen, ein- 

pr^bl -i f^i^l 1 nh Hp^-t W inkb^zo gg^nen Unteranspriiche , auch ailS. 

der Beschreibung und den Zeichnungen hervor, wobei die 
einzelnen Merkmale jeweils fiir sich allein oder zu mehre- 
ren in Form von Unterkombinationen bei der Ausfiihrungs- 
form der Erf indung und auf anderen Gebieten verwirklicht 
sein und vorteilhafte sowie fur sich schutzfahige Ausfiih- 
rungen darstellen konnen, fur die hier Schutz beansprucht 
wird. 


Zeichnung 

Ein Ausfiihrungsbeispiel einer erf indungsgemaSen Halterung 
fiir das Gehause eines Radarsensors an einem Kraf tf ahrzeug 
wird anhand der Zeichnung erlautert . Es zeigen: 

Figur 1 eine Ansicht eines Radarsensors mit einer 
justierbaren Halterung nach dem Stand der Technik; 

Figur 2 eine Ansicht einer Grundplatte der erfin- 
dungsgemaSen Halterung mit zwei Justierschrauben mit 
einem Umlenkgetriebe ; 

Figur 3 eine Detailzeichnung des Umlenkgetriebes 
nach der Figur 2 . 



Beschreibung der Ausf uhrunasbeispiele 

Aus Figur 1 ist in einer perspektivischen Darstellung ein 
als Radarsensor aufgebauter Entf ernungssensor 1 ersicht- 
lich, wie er aus dem eingangs erwahnten Stand der Technik 
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DE 197 39 298 CI bekannt ist. Der Entf ernungssensor 1 ist 
2ur Befestigung an einem Kraf tf ahrzeug liber eine Halte- 
rung 2 in einem kompakten Gehause 3 untergebracht , wel- 
che s hi er aus einem unteren Gehauseteil 3b_..und einem obe- 
ren Gehauseteil 3a zusammengesetzt ist. 

Die beiden Gehauseteile 3a und 3b sind bei diesem bekann- 
ten Sensor 1 iiber Klippverbindungen 6 miteinander verbun- 
den. Im oberen Gehauseteil 3a ist eine Linse 5 zur Fokus- 
sierung der Radarstahlen des Entf ernungssensor s 1 ange- 
ordnet. Das Gehause 3 des Entf ernungssensors 1 ist liber 
Schrauben 9 und 10 an der Halterung 2 befestigt, wobei 
eine weitere Schraube an einer durch das Gehauseteil 3b 
verdeckten Ecke des Sensors 1 angebracht ist. Die Halte- 
rung 2 besitzt Fang- oder Schnappelemente 7 mit denen sie 
in entsprechend ausgeformte Aufnehmungen an der Karosse- 
rie eines Kraf tf ahrzeugs einrasten kann, wobei hier auch 
eine Vielzahl anderer Bef estigungsmoglichkeiten anwendbar 
ist . 

Die Schrauben 9, 10 und 11 (vgl. Figur 2) greifen in Ein- 
schraubbereiche der Halterung 2 ein und sie besitzen ei- 
nen kugelf ormigen Schraubenkopf , der in einer entspre- 
chend ausgeformte Aufnahme des Gehauses 3 gelagert ist, 
wodurch das Gehause 3 gegenuber der Halterung 2 bewegbar 
und damit justierbar ist. Die Schrauben 9 und 10 sowie 
die nicht sichtbare Schraube bilden aufgrund ihrer L- 
formigen Anordnung eine Dreipunktlagerung, wobei die 
Schraube 10 und die nicht sichtbare Schraube zwei Losla- 
ger fur die horizontale und vertikale Justierung des Ge- 
hauses 3 ( Justierschrauben) und die Schraube 9 ein Fest- 
lager bildet. 

Ein Ein- oder Ausschrauben beispielsweise der Justier- 
schraube 10 in den zugehorigen Einschraubbereich bewirkt 
ein Kippen des Sensors 1 um eine Achse, die durch die 
Auf hangepunkte der Schraube 9 und der nicht sichtbaren 


28139a/99 


-6- 

Schraube 11 geht , Ein Ein- oder Ausschrauben beispiels- 
weise der nicht sichtbaren Justierschraube 11 in den zu- 
gehorigen Einschraubbereich bewirkt ein Kippen des Sen- 
sors 1 urn eine Achse, die durch die Auf hangepunkte der 
Schraube 9 und 10 geht. 

In Figur 2 ist ein erf indungsgemaSes Ausf iihrungsbeispiel 
einer Anordnung von Justierschrauben 11 und 12 an einer 
Halterung 13 gezeigt, wobei hier auch auf die detaillier- 
te Darstellung der Justierschraube 11 nach Figur 3 ver- 
wiesen wird. Mit dieser Ausfuhrung der Justierschrauben 
11 und 12 ist eine Justage eines Entf ernungssensors mog- 
lich, der im wesentlichen dem aus der Figur 1 bekannten 
Sensor 1 entspricht . Die Justierschrauben 11 und 12 wer- 
den auch hier mit einem selbstf urchendem Gewinde in an 
der Halterung 13 befindliche Kunststof f einsatze 14 einge- 
dreht. Es ist hierbei lediglich vorzusehen, dass keine 
Drehbewegung mehr an den vorn liegenden Schraubenkopf en 
moglich ist, was beispielsweise durch eine Abdeckung am 
Sensorgehause erfolgen kann. 

Die Justierschrauben 11 und 12 sind nach der Erfindung 
von unten justierbar jeweils uber eine Drehspindel 15, 16 
ausgefiihrt. Es erfolgt hier eine Umlenkung der Drehrich- 
tung der Drehspindel 15 und 16 um 90° durch Kegelrader 17 
und 18 an der Justierschraube 11 und durch Kegelrader 19 
und 2 0 an der Justierschraube 12. Die Kegelrader 17 und 
19 sind fest mit der jeweiligen Drehspindel 15 oder 16 
verbunden, z.B. durch ein Auf schrumpf en oder wie aus der 
Figur 3 ersichtlich durch einen KraftschluS uber einen 
Vierkant oder anderer geeigneter Formen (z.B. ein Halb- 
kreis) . 

Die Lagerung der Drehspindel 15 und 16 erfolgt hier di- 
rekt an der Halterung 13, wobei sich am Ende der Dreh- 
spindel 15 und 16 ein Schraubenkopf befindet, der anwen- 
dungsspezif isch abgestimmt werden kann, zum Beispiel in 
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Form eines Sechskantes . Die Kegelrader 18 und 20 sind 
hier durch das vierkantige Ende der Justierschrauben 11 
und 12 kraf tschliissig mit diesen verbunden. Die Kegelra- 
der 18 und 20 sind parallel zur Achse der Justierschrau- 
ben 11 und 12 in bestimmten Grenzen beweglich. Das An- 
driicken der KegelrSder 18 und 2 0 an die Kegelrader 17 und" 




19 kann durch eine Feder 21 (vgl . Figur 3) oder durch ei- 
ne geeignete Gestaltung des Kunststoffes erfolgen. 

Wenn zum Beispiel an der Drehspindel 15 gedreht wird, so 
werden die Kegelrader 17 und 18 und auch die Justier- 
schraube 11 mitgedreht. Durch die spielfreie, gewindefur- 
chende Lagerung der Justierschraube 11 im Kunststof f ein- 
satz 14 der Halterung 13 wird die Justierschraube 11 in 
die Halterung 13 ein- und ausgedreht . Das Kegelrad 18 be- 
wegt sich dabei langs zur Achse der Justierschraube 11. 
Die Einleitung der Schraubbewegung zur Justage des oben 
beschriebenen Radarsensors erfolgt somit nach der Erfin- 
dung urn 90° versetzt zur Drehrichtung der Justierschrau- 
ben 11 und 12. In den Figuren ist die Moglichkeit einer 
Justage von unten dargestellt, wobei jedoch auch eine Ju- 
stage von oben oder links bzw. rechts seitlich moglich 
ist. Es muss hierzu lediglich die Anordnung der Kegelra- 
der zueinander geandert werden. 

Bei einer hier nicht dargestellten Abwandlung des zuvor 
beschriebenen Umlenkgetriebes nach den Figuren 2 und 3 
kann dieses aus einem Schneckenrad und einem Stirnrad be- 
stehen, die eine vergleichbare Wirkungsweise wie die Ke- 
gelrader bei der Umsetzung der Drehrichtung besitzen. 
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R. 36029 Sf 


Patent anspriiche 


1) Halterung fur ein justierbares Gehause, bei der 

- die Lage des Gehauses (3a, "3b) an der Halterung (2, -13) 
mit mindestens einer Justierschraube (10; 11, 12) veran- 
derbar ist und die Justierschraube (10, -11, 12) ilber ein 
Schraubgewinde durch das Gehause (3a, 3b) oder am Ge- 
hause (3a, 3b) senkrecht zu einer Grundplatte der Hal- 
terung (2; 13) gefiihrt ist, dadurch gekennzeiclmet , 


dass 


die mindestens eine Justierschraube (11,12) an der 
Halterung (13) mit einem Umlenkgetriebe versehen ist, 
iiber das eine Drehspindel (15,16) an der Grundplatte 
an der Halterung (13) nach auSen fuhrbar ist, v/obei 
die Justage iiber eine Drehung der Drehspindel (15,16) 
zur Verdrehung der mindestens einen Justierschraube 
(11,12) im Schraubgewinde bewirkbar ist. 
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2) Halterung nach Anspruch 1 

zur Befestigung des Gehauses (3a, 3b) eines Radarsen- 
sors , 5ei dem eine duscage des Gehauses (3a, 3b) zrar- 
Veranderung der Abstrahlrichtung des Radarsensors aus 
der, der Grundplatte der Halterung (2; 13) gegenuber- 
liegenden, Gehausewand durchfuhrbar ist, dadurcli ge- 

kennzeichnet, dass 

das Umlenkgetriebe eine Umlenkung der Drehbewegung der 
Drehspindel (15 , 16) . nahezu im rechten Winkel bewirkt, 
so dass die Drehung der Drehspindel (15,16) nahezu 
senkrecht zur Abstrahlrichtung erf olgt , 

3) Halterung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeich- 
net, dass 

- das Umlenkgetriebe aus Kegelradern . (17,18,19,20) be- 
steht . 

^^^^ 4) Halterung nach Anspruch 3, dadurch gekeimzeiclinet , 
^^^^ dass 

- mindestens ein Kegelrad (18,20) auf der Just ierschrau- 
be (11,12) beweglich ist und liber eine Feder (21) oder 
eine geeignete Form der Kegelradauf nahme an das je- 
weils andere Kegelrad (17 , 19 ) driickbar ist. 

5) Halterung nach einem der vorhergehenden Anspriiche , da- 
durch gekennzeichnet, dass 
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- das Schraubgewinde sich in der Grundplatte, vorzugs- 
weise in Kunstof f einsatzen (14), der Halterung (13) 
bef indet . 

^ — Halterung nach einem der vorhergehenden A nspru che , — da^ 
durch gekennzeichnet, dass 

- das Umlenkgetriebe aus einem Schneckenrad und einem 
Stirnrad besteht 

7) Halterung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, da- 
durch gekennzeichnet , dass 

- das Schraubgewinde aus einem beim Eindrehen der minde- 
stens einen Justierschraube (11,12) selbstf urchenden 
Gewinde gebildet ist. 

8) Halterung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, da- 
durch gekennzeichnet, dass 

- das Gehause mit drei Schrauben (11,12) an der Halte- 
rung (13) befestigbar ist, wobei zwei diagonal gegen- 
uberliegende Schrauben jeweils als Justierschraube 
(11,12) ausgefiihrt sind. 
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R. 36029 Sf 



Zusammenf assiinq 


Die Erfindung betrifft eine Halterung fur ein justierba- 
res Gehause, bei der die Lags des Gehauses (3a, 3b) an der 
Halterung ,(2; 13) mit mindestens einer Justierschraube 
(10; 11, 12) veranderbar ist. Die mindestens eine Justier- 
schraube (11,12;23) ist an der Halterung (13) tnit einem 
Umlenkgetriebe versehen, uber das eine Drehspindel (15, 
16) an der Grundplatte an der Halterung (13) nach auSen 
fiihrbar ist, wobei die Justage iiber eine Drehung der 
Drehspindel (15,16) zur Verdrehung der mindestens einen 
Justierschraube (11,12) im Schraubgewinde bewirkbar ist. 


(Figur 2) 




